POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Komputerowe systemy sterowania [N2AiR1-RiSA>PO1-KSS]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr

Automatyka i robotyka 1/2

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

Roboty i systemy autonomiczne ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢

niestacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)
10 20 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

3,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr inz. Jarostaw Warczynski
jaroslaw.warczynski@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Student ma uporzgdkowang wiedze w zakresie wybranych algorytméw i struktur danych oraz metodyki i
technik programowania proceduralnego i obiektowego. Ma uporzgdkowang wiedze w zakresie architektur
komputeréw, systemow i sieci komputerowych oraz systemow operacyjnych w tym systemow operacyjnych
czasu rzeczywistego. Rozumie potrzebe i zna mozliwos$ci ciggtego doksztatcania sie, podnoszenia
kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie
innych oséb. Potrafi opracowaé¢ dokumentacje i przedstawi¢ prezentacje wynikéw dotyczacg realizacji
zadania inzynierskiego. Posiada $wiadomosc¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien
technicznych, skrupulatnego zapoznania sie z dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktérych
urzadzenia i ich elementy mogg funkcjonowac, przestrzegania zasad etyki zawodowej i poszanowania
réznorodnosci poglgdow i kultur.

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest wprowadzenie do technologii stanowigcych o sile systeméw sterowania
komputerowego - gtéwnie technologii integracji, pozwalajgcych budowac duze, powigzane systemy,
wymieniajgce informacje przeznaczone do skoordynowanego sterowania duzymi systemami.

Przedmiotowe efekty uczenia sie



Wiedza

Student ma specjalistyczng wiedze w zakresie systemow zdalnych, rozproszonych, systemow czasu
rzeczywistego oraz technik sieciowych[K2_W3 (P7S_WG)];

Ma zaawansowang i pogtebiong wiedze w zakresie metod analizy i projektowania systemoéw sterowania
[K2_W7(P7S_WG)].

Umiejetnosci

Student potrafi wyznacza¢ modele prostych systemow i proceséw, a takze wykorzystywac je do celéw
analizy i projektowania uktadow automatyki i robotyki [K2_U10 (P7S_UW)];

Potrafi zintegrowac i zaprogramowac specjalizowane systemy zrobotyzowane [K2_U12 (P7S_UW)];

Potrafi dobrac i zintegrowac elementy specjalizowanego systemu pomiarowo-sterujgcego w tym: jednostke
sterujgcy, uktad wykonawczy, uktad pomiarowy oraz moduty peryferyjne i komunikacyjne [K2_U13
(P7S_UW)].

Kompetencje spoteczne

Student posiada swiadomos$¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych,
skrupulatnego zapoznania sie z dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktorych urzgdzenia i ich
elementy moga funkcjonowaé [K2_K4 (P7S_KR)].

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Efekty ksztatcenia przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Ocena formujaca:

a) w zakresie wyktadow:

na podstawie odpowiedzi na pytania dotyczgce materiatu oméwionego na poprzednich wyktadach,
b) w zakresie laboratoriéw:

na podstawie oceny biezgcego postepu realizacji zadan,

Ocena podsumowujgca:

a) w zakresie wykfadow weryfikowanie zatozonych efektow ksztatcenia realizowane jest przez:

i. ocene wiedzy i umiejetnosci wykazanych na egzaminie pisemnym z wykfadu

ii. ocene wiedzy i umiejetnosci na podstawie indywidualnego omowienia wynikdw z egzaminu pisemnego
(dodatkowe pytania kontrolne),

Uzyskiwanie punktéw dodatkowych za aktywno$¢ podczas zajeé, a szczegdlnie za:

i. omdéwienia dodatkowych aspektow zagadnienia,

ii. efektywnos¢é zastosowania zdobytej wiedzy podczas rozwigzywania zadanego problemu,

iii. uwagi zwigzane z udoskonaleniem materiatéw dydaktycznych,

iv. wskazywanie trudnosci percepcyjnych studentéw umozliwiajgce biezgce doskonalenia procesu
dydaktycznego.

Tresci programowe

Wyktad: Uzasadnienie potrzeby sterowania komputerowego; systemy rozproszone i hierarchiczne, np.
MES (Manufacturing Execution Systems), potrzeba fgczenie systemow sterowania i systeméw
zarzgdzania. Specyfika komputerowych systemow sterowania; integracja podsystemow sterujgcych.
Technologie integracji: Rodzina XML, Technologia DDE (Dynamic Data Exchange), Technika COM i
DCOM, RPC, standard OPC (OLE for Process Control), ustugi XML sieci WEB i OPC UA (Unified
Architecture). Wprowadzenie do zadan projektowych z zakresu technologii DDE, OPC i WWW w
kontekscie wymiany danych ze sterownikéw PLC i aplikacjg uzytkownika.

Laboratorium: Jezyk znakowania XML: XSL-XSLT, XML Schema, XML Name Spaces; postawienie
serweréw DDE, OPC i WWW w celu wymiany danych ze sterownikéw PLC i zaprojektowanym systemem
mini SCADA.

Metody dydaktyczne

1. Wyktad: prezentacja tradycyjna ilustrowana licznymi przyktadami.
2. Cwiczenia laboratoryjne: omoéwienie ¢wiczen oraz wspélna realizacja zadan laboratoryjnych
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwiéw/egzaminu,
wykonanie projektu)

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 75 3,00
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 45 2,00




